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Irdnyitési rendszerek fogalma, példak irdnyitasi rendszerekre. Linedris rendszerek
tulajdonsdagai: irdnyithatésdg, megfigyelhetdség, stabilizdlhatosdg. Kanonikus alakok, linedris
rendszerek struktiirdja. Allapotmegfigyelok. Realizacié. Optimalis irdnyitasi feladat.
Dinamikus programozas véges feladatra. Dinamikus programozas altalanos rendszerre. A
Hamilton—Jacobi—Bellman egyenlet. Linedris-kvadratikus feladat. A palyakovetés feladata.
Végtelen iddintervallumon tekintett feladat.
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Responsible: Eva Gyurkovics

Basic notions of control systems. Examples of control systems. Properties of linear control
systems: controllability, observability, stabilizability. Canonical forms, structure of linear
systems. State observes. Realization. The problem of optimal control. Dynamic programming
for finite control systems. Dynamical programming for general control systems. Hamilton-
Jacobi-Bellman equations. Linear-quadratic optimal control problems. The tracking problem.
Problems on infinite time intervals.
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